Carolo-Cup

Studenten entwickeln autonome Modellfahrzeuge

Schirmherrschaft:  Partner:

VDE ©BOSCH @ . ./meq

Technik firs Leben ]

5 o
v embn Ly nfineon

—

AutomEtive Safety

— Technologies




Teams 2010

TUM Phoenix

FAUtonom
FAUST
Spatzenhirn
S.AD.L
CDLC

GalaXls

Technische

TU Milnchen

Uni Erlangen
HAW Hamburg
Uni Ulm

FH Zwickau

TU Braunschweig

RWTH Aachen

Schirmherrschaft:
VDE

o
Partner:

@ BOSCH

Q

u
AV GmbH L\

\‘>carmeq
e,

‘cellent IT

software

—.

% Universitit 11. Februar 2011 | Seite 2

'~ Braunschweig

Carolo-Cup



Ergebnisse der statischen Disziplinen

Schirmherrschaft:

VDE

Spatzenhirn

Partner:
GalaXls ,/
BOSCH
Technik flrs Leben
FAUST 1AV GmbH /[ {V/

* Ryl

(infineon
(onfinental =
eck’cellent IT

rojekte prozesse

S.A.D.I.

FAUtonom

TUM Phoenix |

ZT\\
SO
| | | 2

L k-]

—
—

Autometive Safety

= Technologies

CDLC

0 50 100 150 200 250 300 350

1

)
Vo ¥
g
33
%]
{’N's

2,

3% Technische

%E Universitit 11. Februar 2011 | Seite 3

s Braunschweig lm _
a

Carolo-Cup

3
%




Ergebnisse Rundkurs ohne Hindernisse

Schirmherrschaft:

450
VDE
400 =5p
350 Partner:
o BOSCH
E TechnlkfursLe(l;en
2 e [ IAV GmbH &EW
o
= \’> carmegq
A 200 G
- Cingad,

o | B

[HEN
o
o

(ontinental &

(op}
oo
o1
N
oo
o1

100 .

29
I 1

[EEN
N
(6]
S
E 2

eck cellent IT
50 m 2 |
0 .
7y 4 ’40 So, S.q @) Gy
Mp/’oe ) UtO”O 3r e €t 'D'/- ‘ Wi Autometive Safety
nl,y n = Technologies
u Strecke mit Strafen ™ Strafmeter .

S5 $ Technische
!‘

B & Universitit 11. Februar 2011 | Seite 4 g
“33,: _J;E-’ Braunschweig |m

Carolo-Cup



Ergebnisse Einparken

60
50
% 40
:
30
20 . 30
15
e
10 |+ 19,81
o on 0
881 703 ,¢ 6.3
Ol.O.-.-.4’93.O._’—|

Iy > £ S, S,

I'r,,

& Einparkzeit ™ Strafsekunden

VDE

VDI

Partner:

BOSCH

Technik flrs Leben

(o)

u
1AV GmbH [\

\’> carmegq
(infineon

(ntinental &
eck’cellent IT

* software projekte prozesse

Autometive Safety

— Technologies

. Technische
% Universitit 11. Februar 2011 | Seite 5

% Braunschweig

IR O

Carolo-Cup



Ergebnisse Rundkurs mit Hindernissen

Schirmherrschaft:

300
VDE
250
200 Partner:
150 BOSCH
'g' o
o 100 . 1AV GmbH Agv
3 125 ©
g 50 I35I Y carmegq
(Vp] o —
0 . — 118l 143] . (infineon
-50 M/ (@ntinenlal 4
< ° cellent IT
'100 ware projekte pro;
-150
-200
Automotlve Safety
W Strecke mit Strafen ™ Strafmeter .

; u
S5 % Technische
3 3 E Universitit 11. Februar 2011 | Seite 6

“33,# *<5 Braunschweig |R 0
N‘ Q‘

Carolo-Cup




Ergebnisse der dynamischen Disziplinen

Schirmherrschaft:

Spatzenhirn
Partner:
GalaXls
BOSCH
_ N
S.AD.L 1AV GmbH /X7
| \.> carmegq
CDLC (infineon
| (onfinental =
FAUST eck’cellent IT
TUM Phoenix
FAUtonom | 46 =
. Automstive Safety

Ly,

0 100 200 300 400 500 600 .

v .
S 3+ Technische -
3 ‘;S %E Universitit 11. Februar 2011 | Seite 7 :
%4745 Braunschweig __
Onscn

Carolo-Cup



Endergebnisse Carolo-Cup 2011

Schirmherrschaft:

VDE

Spatzenhirn

Partner:
GalaxXls
BOSCH
Technik flrs Leben
S.A.D.I. ',ﬁ,‘!ﬁmﬁﬂ A@W
\‘> carmegq
FAUST s
(Infineon
(onfinental =
CDLC X
eck'cellent IT
FAUtonom
TUM Phoenix
Autometive Safety

0 200 400 600 800 1000 .
o Viiy,
;ﬁ}s w3+ Technische :
i %E Universitat 11. Februar 2011 | Seite 8 !
o3 'S Braunschweig lm :

"r,h_ Tad
Carolo-Cup

C



